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SG 45 9499 040 82441

PMA ProzeB- und Maschinen-Automation GmbH

PMA

Deutsch

English

Istwertanzeige

Process value display

Einheiten-Anzeige / erweiterte Bedienebene / Fehlerliste /
Werte aus Conf- und Para- Ebene

Display of units / extended operating level / error
list / values from Conf- and PArA- level

Funktionsauswahl aktiv

activated function processing

Errorliste (2 x «)

Fiihlerfehler (FbF.x), Kurzschluss (Sht.x), Verpolung (Pol.x),
Grenzwertalarm (Lim.x)

Geréate-/Engineeringfehler (E.x)

Error list (2 x «)

Sensor error (FbF .x), short circuit (Sht.x), polarity error (Pol x),
limit value alarm (Lim.x)
Device / engineering failure (E.x)

Inkrement-Taste / Schleppzeiger, Maximalwert

Increment key / slave pointer for maximal value

Enter-Taste / ruft erweiterte Bedienebene, bzw. Errorliste auf

Enter key / calls up the extended operating level, or error list

Geréatezustand

griin: ok, Grenzwert 1 im Gutzustand

griin blinkend: kein Datenaustausch mit Buskoppler
rot: Grenzwert 1 aktiv

rot blinkend:  Geréate- / Konfigurationsfehler

Device state
green lights:

ok, limit value 1 is not active

green flashing: no data exchange with bus coupler

red lights:
red flashing:

limit value 1 is active
device error / configuration mismatch

Anzeige-Element

Display element

Zustand des Schaltausgangs OUT1 / INP1 aktiv

Status of switching outputs OUT1 / active INP1

10

Zustand des Schaltausgangs OUT2 / INP2 aktiv

Status of switching outputs OUT2 / active INP2

1

Dekrement-Taste / Schleppzeiger, Minimalwert

Decrement key / slave pointer for minimal value

13

PC-Anschluss fir das Engineering Tool

PC interface for the engineering tool

Abmessungen / dimensions

Montage / mounting
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Demontage / dismantling
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max.
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Q

Qa

cULus Zulassung / certification:
(Type 1, indoor use) File: E 208286

Max. Umgebungstemperatur / Max.
surrounding ambient temperature: 55°C

Nur Leiter aus 60/75 oder

75°C Kupfer (Cu, 12-30 AWG) verwenden.
Use 60/75°C copper (Cu, 12-30 AWG)
conductors only

Die Schraubklemmen sind mit einem

Drehmoment von 0,5 — 0,6 Nm anzuziehen.

Tighten the terminal-screws with a
torque of 0.5 - 0.6 Nm.

Max. Belastung von Relaiskontakten /
Max. ratings of relay contacts:
250VAC, 2A (resistive)

Hilfsenergieversorgung aus Class 2!
Power supply from class Il

-© [INP1]

fo] |
RGND —l: — RGND
Data A — = [— Data A
Data B —— — Data B

ﬁ

© |ouT3|

[PWR |
lout1] &~

lout2| G+

Kalibrierwiderstand RCAL
und Sense-Leitungen
schlieBen sich gegenseitig
aus!

Calibrating resistor RCAL
and sense-leads exclude
each other!

@!1

~90-260V

‘mmom

System] N0

Zur Inbetriebnahme nutzen Sie bitte die
Bedienungsanleitung Bestellnr. 9499-040-82318 oder
von der PMA - CD

For commissioning please use the operating manual
order no. 9499-040-82311 or from PMA CD
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)
- Name [Value |D it LArA Tare-function _ range _ _
oo range LT 0 no function (switch-over via interface is possible) Int Display unit (presentation on the display)
- _ P Function of limit 1 (2,3) 2 Di1 switches 0 {nounit
Name Value range| Description _ Yourvalue| |-, o) 0 [switched off 1 limit 1 switches 3 1%
L 0,1..9999 |Integrator time [min] Frcd) 1| measured value monitoring 8 I!m!t 2 swiiches 4 bar
P.i | -9999..9999) Integrator offset y 2 |Measured value monitoring + alarm status storage. 9 limit 3 switches 5 |mbar
) oo A stored limit value can be reset via error list or a digita 10 Enter/INC switches 6 Pa
T 3 Ir]Dutl( -EL Oh1/ Ereur 11 Enter/DEC switches 1 kPa
Name |Value range | Description SLng CoenzE hiin s p e Samploi@lholdShimction 8 psi
il 1 | -1999..9999 mforthe lower scaling point 4 |signal change + alarm status storage. A stored limit va- 0 no function (switch-over via interface is possible) 18 mV
! g Iug can be reset via error list or a digital input ( -> 2 Dil switches 19 k
Dub.f | -1999..9999 | Displayed value for the lower scaling point LOLI Errr 7 limit 1 switche 2 a
InH { | -1999..9999 | Input value for the upper scaling point E’ &l 0 ?:’;‘c’::sn‘f;;ﬂgt ‘,A(l?sgl)ute alarm 8 Iimitstitchez 21 tg
Fa— - - - rcd = P
OuH t | -1999..9999 | Displayed value for the lower scaling point (j =2) 3 |measured value INP1 9 limit 3 switches 22 Text of physical unit (preset by T.Unit)
LF 0.9999 |Filter time constant [s] (Gricd) 10 |Enter/INC switches 23 |Ib
bF 0..9999 |Filter bandwidth T o i ] 11___|Enter/DEC switches 24 N
ok 4, Dhob? and Lk A P EGL Reset minimum value 25 |kN
L m Name| Value range | Description 0 BO function (switch-over via interface is possible) df Decimal point oint]
. oLy Signal type selection OUT3 only 2 i1 switches 0 |no digit behind the decimal point
%%%ﬁ1 & 1< 1989 2of 1 0... 20 mA continuous 7 limit 1 switches 1 1 digit behind the decimal point
= me " :/\0 2 4 ... 20 mA continuous 8 limit 2 switches 2 2 digits behind the decimal point
Hot | -1999..9999 |Upper limit 1 (H. {<-1999 2 off) 3 0..10 V continuous 9 limit 3 switches 3 3 digits behind the decimal point
HYSG. ! 0..9999 |Hysteresis limit 1 4 2..10 V continuous 10 Enter/INC switches CRLM calibrating
dEL.t|  0..9999 |Alarm delay from limit value 1 oAt Method of operation of output OUT1, 2 or 3 11 Enter/DEC switches 0 Without shunt calibrating
L2 | -1999..9999 | Lower imit2 [L.2<-1938 2 off] 0 [direct/normally open rESH Reset maximum value 1 With shunt calibrating
12 | 1999..9999 [Upper lmit2 (2 <-1999 2 off 1 inverse / normally closed 0 no function (switch-over via interface is possible) Cde! 0.200 |Modem delay [ms]
e m el = Lot Limit 1 signal 2 Di1 switches
v52| 0.9999 |Hysteresislimit2 0 not active 7 limit 1 switches
deLe 0..9999 |Alarm d.eléy from limit value 2 ‘ 1 active 8 limit 2 switches & optional
L3 | -1999..9999 |Lower limit3 (L.3<-1999 2 off) Loomd Limit 2 signal 9 limit 3 switches
3 | -1999..9999 |Upper limit3  (H3<-1999 2 off) 0 not active 10 |Enter/INC switches i i i
e 0629 IFystorests fmic3 | . 1 iic':i‘;ea - - I Enter/PEC switches @ S;pfeandd;gguﬁln equipment version and the configuration unused parameters
L — Lom sig| r £G1 Reset integrator
dfi3| 0.9999 |Alarm delay from limit value 3 (1] no:_actlve 0 no function (switch-over via interface is possible)
active 2 Di1 switches
T it 2 st
not active 8 limit 2 switches
[ - 1 active _ 9 limit 3 switches
Lt _ ShEr System bus error signal & 10 Enter/INC switches
Name [Value [Description 0 not active 11 Enter/DEC switches
range : 1 active CALL CAL test
Fre ! Functlor! 1 Cut.D -1999 Scaling of the analog output for 0% (0/4mA or 0/2V) 2 Di1 switches
0 |no function -.9999 7 limit 1 switches
3 |resettozero Out. ! -1999  |Scaling of the analog output for 100% (20mA or 10V 8 limit 2 switch
Frce? Function 2 9999 miLZ swiches
0 Tno function 0S¢ ¢ Signal source of the analog output 0UT3 9 limit 3 switches
3 Ttara-function 0 not active 10 Enter/INC switches
- DR eI 3 process value _ 1 Enter/DEC switches
0 Inofunction 7 measured value INP1 den Resettozero _ — - .
7 Tsamale & hod OFA Faillalasion 0 no fungtmn (switch-over via interface is possible)
samp 2 Di1 switches
3 integrator 0 upscale imi i
g 1 downscale 1 limit 1 switches
! ,[j ! 8 limit 2 switches
. . 9 limit 3 switches
Name :I:r:u: Description - 10 Enter/INC switches
g ' -
SLYP Sensor type selection o 1! Enter/DEC switches
60 |05 mV/V [Name |Value range | Description ok ko
61 |1 mV/V diFn Function of digital inputs (valid for all inputs) —— _
62 [2mV/V 0 direct Name \rI:I:u: Description
63 |4mV/V (3,33 mV/V) 1 invers o IF ange -
SLin Linearization 2 toggle key function (acéjustable for 2-point-operati- > 0 go:tae?ﬁ\:reltertace =
0 |none on with interface and di1) 1 active
1 |Linearization to specification. Creation of linearizati- ko Local / Remote switching (Remote: adjusting of all i
on table with BluaContro| (enaineering tool) possible. values by front keys is bfocked - - O =247 ArdressToN/ 1 iNMBrACHIC)
'nF | OFF, |Alternative value for INP1 0 no function (switch-over via interface is possible) bAud Baudrate of the interface &
1999... 1 always active 0 2400 Baud
9999 _ 2 Di1 switches 1 4800 Baud
FRI ¢ Forcing INP 7 limit 1 switches 2 9600 Baud
0 |- 8 limit 2 switches 3 19200 Baud
1 __linterface 9 limit 3 switches 4 38400 Baud
Erru Reset of all error list entries Prby Data parity on the interface &
0 no function (switch-over via interface is possible) 0 no parity (2 stop bits)
2 Di1 switches 1 even parity
7 limit 1 switches 2 odd parity
8 limit 2 switches 3 no parity (1 stopbit)
9 limit 3 switches dELY | 0..200 |Delay of res signal [ms] &
10 Enter/INC switches FrEQ switch power frequency 50Hz/60Hz
1 Enter/DEC switches 0 power frequency 50Hz
1 power frequency 60Hz
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Fehlermeldungen / Error messages
Erweiterte Bedienebene / Extended operating level

FHSS

DMS Messumformer / transmitter SG 45
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M R0
Q. o : :
o FhF i_ A 450 Schleppzeiger maximal Jede mit diesem Zeichen g"ekenn_zelchnete Ebene kann
- 12FE L 43| Slave pointer maximum durch ein Pas.swor‘t ggschutzt sein.
- antg)rgzz &, 12FE Each Level with this sign can be proteced by a password.
v+aA: Reset
© 4 [ 45g e | 450 Schleppzeiger minimal
a = or (42| Slave pointer minimum
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I e e Darsalan e Doy
= . LArA ara-Funktion Link Anzeigeeinheit (Darstellung auf Display)
1': L %Mmﬁremwenesl 2.3) 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) 0 |ohne Einheit
i ned 2 |dil schaltet 3 %
Name [Werte-Bereich|Beschreibung Ihr (Frc2) 0 abgeschaltet 7 |Limit 1 schaltet 4 |bar
Wert: Fred) 1 |Messwertiiberwachung 8 mit 2 schaltet b
b 0,1..9999 |Integrator-Zeitkonstante [min] 2 |Messwertiiberwachung + Speicherung des Alarmzu- 9 T Limit 3 schaltet 3 g] ar
- stands. Ein gespeicherter Grenzwert kann iiber die Erro schalte 6 Pa
P -9999...9999 | Integrator-Offset Liste oder einen digitalen Eingang zuriickgesetzt wer- 10 [ENTER/ Inc schaltet 7 |kPa
- den(= LOG!/ Erru). 11_|ENTER/ Dec schaltet 8 |psi
TP 3 glgna:angerung lnSMlnu;en Hobd Sample & Hold - Funktion 18 _|[mV
- 4 ignalanderung+ Speicherung des Alarmzustands. Ein keine Funkti ii i ist mogli
7"!3’"“" 4#‘”"”" Beschreibung . gespeicherter W enwerckans dber die Error Liste oder g de;n:ChL;Tt;m {Umschalten dber Schnitistell ist mqlichy 19_kg
Inbl. ! | -1999...9999| Eingangswert des unteren Skalierungspunktes einen d|g|ta|en Eln%ang zuriickgesetzt werden (—= Limit 1 schal 20 |9
Oub. ! -1999...9999\Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes = '(-] leTI;.f Gr;r: L 123 ; LE;IZ;C:hZIIZ: g; PI' der physikalischen Einheit [ ben Gber T.Unit)
P - - - Sret u iir zZwe! Imi ext der physikalischen Einheit (vorgegeben iiber T.Unit]
L 1999..9999)| Emga_ngswertdes oberen Skalle_rungspunktes 6 )0 [lstwert = Absolutalarm 9 |Limit 3 schaltet b geq
OuH ! -1999,,_9599\Anze|ggwen des oberen Skalierungspunktes Gred) 3 |Messwert INP1 10 |ENTER/ Inc schaltet 24 [N
LF L 0..999,9 \Fllterzeltkonsiame [s] 11 |ENTER/ Dec schaltet 25 |kN
B | 0..9999 | Filterbandbreite rESL Reset Minimalwert _ _ __ dP Denmalpunkl(max Nachkommastellen)
'r':' \ ,L l| Und | o ! "j' 0 (l;c‘e;ne FhuTktlon(UmschaIten tiber Schnittstelle ist mdglich) 0 |keine Dezimal
i m e — 2 i1 schaltet 1|1 Dezimalstell
. Name |[W-ber. [Beschreibung 7 |Limit 1 schaltet 2 [2De Istell
Na':‘? wglgglgggg E::ecr:rre(;l:::zgwem L (<1838 2 off) CLYP 0Signzaultm/_\ (nur bei OUT3 analog) 8 |Limit 2 schaltet 3 [3 Je; Imalsteuen

Hi | -1999..9999 oberer Grenzwert 1 (. {<-1999 2 off) I 28 mh stefta 9 Limit3 schaltet ALK Kalibriermode

il . 2 2 ... 20 mA stetig 10 |ENTER/ Inc schaltet 0 |Ohne Nebenschlusskalibrierung
HYG. ! 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 1 3 |0..10V stetig 11 |ENTER/ Dec schaltet 1 |Mit Nebenschlusskalibrierung
dEL ! 0..9999 |Alarm 1 Verzégerung 4 ]2..10V stetig r EGH Reset Maximalwert C.4E0 | 0..200 |Modem delay [ms]

Lo 1999...9999 | unterer Grenzwert2 (L.2<-1999 2 off) OAct ; EVIT'%I}AW—!MQ@Q 0UT1, 2 oder 3 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich)

ire rbeitsstromprinzip 2 |di1 schaltet

HZ | -1999... oberer Grenzwert2  (H.<'<-1999 2 off .

H = 099992299 Hysterese v;:vG renzw(:art; o D e 7_{Limit 1 schaltet & optional

V6.2 y: i Lim ! IV_IeIdung_ Grenzwert 1 8 |Limit 2 schaltet
JELZ | 0.9999 |Alarm 2 Verzdgerung 0__|nicht aktiv 9 |Limit 3 schaltet

L3 -1999...9999| unterer Grenzwert 3 (L.3<-1999 2 off) 1 aktiv 10 |ENTER/ Inc schaltet . .

e 1999...9999| oberer Grenzwert3 [H.3<-1999 2 off) Lo Meldung Grenzwert 2 11 |ENTER/ Dec schaltet @ Abh?‘r_]glg von der Gerateversion und der Konfiguration werden nicht
H¥53 | 0..9999 [Hysterese von Grenzwert3 ? cht:’t akliv rESI Reset Integrator nendiigte Parameter ausgeblendet
TE 0..9999 |Alarm 3 Verzogerung TS T T g (l;ﬁn:cl;]l;rllgun (Umschalten iiber Schnittstelle ist méglich),

? zlkct:/t 2u 7 |Limit 1 schaltet
- 8 |Limit 2 schaltet
I o T
ot . e 10 |ENTER/ Inc schaltet
LR = 1 ekt 11_|ENTER/ Dec schaltet
Name [W-ber|Beschreibung ShEr ; ni:h?l:I:tivs stembus - Fehler & CALL CAL Test
Frc ! iupktn;n 1k 1 |aktiv 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich)
0 eine Funktion - - di1 schalt
3 |Null setzen DutD 5%99% E;(xlb%l‘llr)lg des Analogausgangs fiir 0% (0/4mA § Lilm;c1 :c ﬁ;ltet
Frcg Funktion 2 SRR H m 8 |Limit 2 schaltet
n - Oub | - %
0 |keine Funktion 19%%% E;(:,Iﬁ]%“g e T AT L 9 |Limit 3 schaltet
3 |Tara-Funktion 05 c Signalquelle fiir Analogausgang OUT3 10 |ENTER/ Inc schaltet
Frned Funktion 3 0 |nicht aktiv 11_|ENTER/ Dec schaltet
0 |keine Funktion 3 |lIstwert IEro ull setzen
2 |Sample & Hold 7 |Messwert INP1 0 |keine Funktion (Umschalten tiber Schnittstelle ist mdglich)
3 |Integrator OFA! Failverhalten 2 |di1 schaltet
, P ( 0 |upscale 7 |Limit 1 schaltet
I A 1 |downscale 8 |Limit 2 schaltet
Name _|W-ber.|Beschreibung y T 8 Limit3 schatet
SLYP Sensortyp [ 10 _|ENTER/ Inc schaltet
g? ??n'\'l‘/\///v Name _|W-ber.[Beschreibung 11_|ENTER/ Dec schaltet
o Fn igitalen Eingéinge (gilt fi ingé
62 |2mV/V 0 |direkt : [a] L }"l i
63 3_mV/\{ _ 1 [invers Name |W-ber.|Beschreibung
SLin o klr!ear|5|erung 2 gashterfunk"tmn (Emzustellen fiir 2-Punkt-Bedienung mit SIF Systemschnittstelle &
eine chnittstelle un 0 |abgeschaltet
1 |Sonderlinearisierung. Erstellen der Linearisierungsta- Lor Local / Remote Umschal mote: Verstellung von i
belle mit BlueControf [Enaineering-Tool) mbaich. allen Werten iiber Front ist Elﬂck'eﬂ) Addr |1 1247 iﬁ%ﬂﬁer Schnittstelle &

I nF OFF, |Ersatzwert INP.1 0 |keine Funktion (Umschalten tiber Schnittstelle ist mdglich) -

-1999.., 1 |immer aktiv bRud Baudrate der Schnittstelle &
=ET 9999 Forcing INP 2 |dil schaltet 0 iggg gaug

o oreing 7 |Limit 1 schaltet 1 Bau

0 |- 8 [Limit2 schaltet 2 9600 Baud
1 |Schnittstelle 9 |Limit 3 schaltet 3 32200 Baug
Errr Riicksetzen aller gespeicherten Eintrége der Errorliste| " - 400 au =
0__|keine Funktion (Umschalten iber Schnittstelle ist moglich) P Y Paritéit der Daten auf der Schnittstelle &
9 [dil schaltet 0 |kein Pantv(Z Stopbits)
7 [Limit 1 schaltet 1_|gerade Parity
8 |Limit 2 schaltet 2 unlqerad.e Paf“v -
9 [Limit 3 schaltet 3 |kein Parity mit 1 Stopbit
10 |ENTER/ Inc schaltet dEL v | 0..200| Antwortverzogerung [ms] &
11_|ENTER/ Dec schaltet Fr€Q Umschaltung 50Hz/60Hz
0 |Netzfrequenz 50Hz
1 [Netzfrequenz 60Hz
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